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^ RxS SmF D ' ENTRAINEMENT D 'UNE POULIE DE RENVOI D'UN TELESIEGE MONO CABLE A PINCES 

Une poulie de renvoi (12) d'un telesiege fixe monoca- 
Die est entraine par un mecanisme motoreducteur (20) 
ayant une ligne d'arbres coaxiaux s'etendant perpendiculai- 
rement a ia poulie de renvoi (12) selon une direction sensi- 
Dlement verticale. Le mecanisme motoreducteur (20) est 
compose d'un moteur electrique (34) et d'un reducteur (36) 
mecamque constituant deux modules independants dispo- 
ses de part et d'autre de la poulie de renvoi (12), laquelle est 
montee sur un chariot (30) mobile pour assurer la mise sous 
tension mecanique du cable (1 0). 
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Dispositif d'entraTnement d'une poulie de renvoi d'un telesiege mono 
cable a pinces fixes. 
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Domaine technique de I'invention 

10 

Uinvention concerne un telesiege de transport a cable aerien porteur-tracteur et 
a pinces fixes de retenue des sieges, comprenant une poulie de renvoi sur 
laquelle passe le cable, et des moyens de positionnement de la poulie a axe 
vertical sur un chariot monte dans la station sur un dispositif de support pour 
15 une utilisation en poulie motrice entrainee par un mecanisme motoreducteur, 
et/ou en poulie de tension. 

Etat de la technique 

20 La poulie motrice a axe vertical des telesieges fixes monocable est 
classiquement entrainee en rotation par un systeme de transmission a couple 
conique permettant un renvoi a angle droit d'un mouvement de rotation en 
provenance d'un motoreducteur dispose horizontalement sur une plateforme 



\ 
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surelevee de la station. La mise en ceuvre cTune telle chaTne cinematique de 
transmission est compliquee, et necessite un encombrement longitudinal 
important dans la station. La diversite des sous-ensembles, et le temps de 
montage et de r^glage des equipements, augmentent le nombre d'intervenants 
5 et le prix de revient de ces installations connues. 

Objet de ['invention 

L'invention a pour but de permettre la realisation d'une station de telesiege fixe 
io monocable de structure simplifiee et a encombrement longitudinal reduit, 
utilisant un maximum de composants m^caniques standards selon le type de 
gares a equiper, et independamment de Tutilisation d'une poulie motrice ou 
d'une poulie de tension. 

ts Selon ('invention, ce but est atteint par le fait que le mecanisme motoreducteur 
comporte une ligne d'arbres coaxiaux s'etendant perpendiculairement a la 
poulie de renvoi selon une direction sensiblement verticale. 

Selon un mode de realisation preferentiel, le mecanisme motoreducteur est 
20 compost d f un moteur electrique et d'un reducteur mecanique constituant deux 
modules independants disposes de part et d'autre de la poulie de renvoi. Le 
premier arbre de sortie & grande Vitesse du moteur traverse un fourreau 
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tubulaire solidaire du chariot, et est entoure coaxiaiement par le deuxieme arbre 
de sortie creux a petite vitesse du reducteur. 

Le montage modulaire en ligne d'arbres du m^canisme motoreducteur permet 
5 d.'obtenir une chaTne cinematique courte sans necessiter des moyens de 
transmission intercalaires du type couple conique. Un tel entrainement direct 
entraine une reduction du temps de montage, et de I'encombrement longitudinal 
de la station. 

10 D'autres caracteristiques peuvent etre utilisees isolement ou en combinaison : 

- le moyeu de la poulie tourne autour du fourreau avec interposition de 
roulements, et comporte un manchon d'entramement relie au deuxieme 
arbre rotatif du reducteur ; 

15 - le reducteur mecanique a engrenages de demultiplication est situe au- 
dessus de la poulie, et a I'oppose du moteur Slectrique par rapport a la 
direction verticale ; 

- le m§canisme motoreducteur comprend un moteur equipe d'un commutateur 
electronique de vitesse pour Tentramement direct de la poulie ; 

20 - la poulie est dotee d J une roue dentee susceptible de cooperer avec un 
moteur de secours solidaire du chariot ; 
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- le dispositif de support comprend un socle supportant des profiles fixes 
horizontaux le long desquels se d§place le chariot par I'intermediaire 
d'organes de roulement ; 

- le chariot de support de la poulie de renvoi est associe a un dispositif 
5 tendeur agissant dans la direction de la ligne pour la mise sous tension 

mecanique du cable. 

Selon une variante sans reducteur mecanique, le moteur peut etre equipe d'un 
commutateur electronique de vitesse pour I'entramement direct de la poulie a 
10 axe vertical. 

Description sommaire des dessins 

15 D'autres avantages et caracteristiques ressortiront plus clairement de la 
description qui va suivre d'un mode particulier de realisation de I'invention 
donne a titre d'exemple non limitatif et represents aux dessins annexes, dans 
lesquels : 

20 - la figure 1 est une vue schematique en elevation du mecanisme 
d'entrainement axial de la poulie de renvoi d'une gare de telesiege fixe selon 
invention ; 
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- la figure 2 est une vue de profit de la figure 1, le moteur electrique n' etant 
pas represents ; 

- la figure 3 montre une vue en plan de la figure 1, ia position B en pointille de 
la poulie correspondant a la course maximum du chariot mobile ; 

5 - la figure 4 reprSsente une vue en coupe a echelle agrandie, de la liaison 
d'accouplement du reducteur avec la poulie. 



10 Description d'un mode de realisation preferentiel. 

Sur les figures 1 a 4, un cable porteur-tracteur 10 aerien d'un telesiege passe 
autour d'une poulie de renvoi 12 a axe vertical logee dans une gare ou station 
d'extremite 14. Le cable 10 s'etend en boucle sans fin le long d'une voie 
15 montante, et d'une voie descendante, et les sieges, dont Tun 16 est represents 
sur la figure 2, sont accroches au cable 10 a intervalles reguliers par des pinces 
18 de retenue fixes. 

La station 14 illustree a la figure 1, est une station aval motrice, dans laquelle la 
20 poulie de renvoi 12 horizontal est entraTnee en rotation par un mecanisme 
motoreducteur 20 s'etendant perpendiculairement a la poulie 12, I'ensemble 
etant porte par un dispositif de support 22 avec un decalage en hauteur 
predetermine. 
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Le dispositif de support 22 est compose d'un socle 24 fixe en beton ancre au 
sol, et d'un chassis 26 metallique horizontal comprenant des profiles fixes 28 en 
I, et un chariot 30 monte a translation horizontale par I'intermediaire d'organes 
5 de roulement 32. 

La poulie 12 et le m§canisme motoreducteur 20 sont montes sur I'une des 
extremites du chariot 30. La course longitudinale du chariot 30 s'etend sur une 
longueur de I'ordre de 3 metres entre les positions A et B de la figure 3, pour 
10 assurer la tension du cable 10. Un dispositif tendeur, forme par exemple par un 
verin 66 ou un contrepoids, est associe au chariot de maniere a agir dans la 
direction de la ligne. 

Le mecanisme motoreducteur 20 comporte un moteur electrique 34 dispose 
15 sous la poulie 12, et un reducteur 36 de vitesse agence au-dessus de la poulie 
12, et en alignement coaxial avec le moteur 34. L'arbre de sortie vertical du 
moteur 34 est muni d'un volant 37 d'inertie, et traverse un fourreau 38 tubulaire 
assujetti au chariot 30, de maniere a constituer I'arbre 40 a grande vitesse 
accouple a Tentree du r§ducteur 36. 

20 

Le reducteur 36 mecanique est dote de plusieurs etages d'engrenages 42 
demultiplicateurs, et d'un arbre de sortie 44 a petite vitesse pour TentraTnement 
en rotation de la poulie 12, Une paire de roulements 46 est intercalee 
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coaxialement entre le fourreau 38 fixe et un alesage 48 cylindrique du moyeu 50 
de la poulie 12. L'arbre de sortie 44 du reducteur 36 est creux, et est accouple 
directement a un manchon 52 d'entrainement fixe au moyeu 50 par des vis et 
pions 54 d'assemblage. Le carter du reducteur 36 est supporte par une paire de 
5 bras de couple 55. 

Les deux arbres 40, 44 sont coaxiaux en s'etendant perpendiculairement par 
rapport a la poulie 12. Le montage modulaire en ligne d'arbres du mecanisme 
motoreducteur 20 permet d'obtenir une chame cinematique courte sans 
io necessiter des moyens de transmission intercalaires du type couple conique. La 
structure d'entrainement selon I'invention permet de reduire le temps de 
montage, ainsi que Tencombrement longitudinal de !a station 14. 

Un train de galets 56 est monte sur un balancier 58 articule a I'entree de la 
15 station 14 autour d'un axe transversal 60 de maniere a devier le cable 10 vers le 
bas en direction de la poulie 1 2. 

Une roue dentee 62 de secours est rigidement fixee a la face inferieure de la 
poulie 12 pour cooperer avec un moteur de secours 64 solidaire du chariot 30. 
20 Le moteur de secours 64 peut un motoreducteur <§lectrique entraine par un 
groupe electrogene, ou un moteur hydraulique. La poulie de renvoi 1 2 peut ainsi 
etre entramee en rotation par le moteur de secours 64 en cas d'intervention sur 
le mecanisme motoreducteur 20. 
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Le montage de la poulie de renvoi 12 sur le chariot 30 mobile, et I'utilisation 
d'elements standards pour constituer le mecanisme motoreducteur 20, 
permettent d'obtenir une modularite des sous-ensembles de stations de 
5 telesieges. 

Dans le cas d'une station aval 14 selon la figure 1, la poulie 12 est une poulie 
motrice entratnee en rotation par le mecanisme motoreducteur 20. Le 
deplacement vers la droite du chariot 30 (fleche F, figure 3) entre les positions A 
io et B, permet en plus d'assurer une tension du cable 1 0. 

La poulie 12 peut egalement etre transformee en simple poulie de tension, par 
exemple pour la station amont du telesiege. Dans ce cas, le moteur electrique 
34 et le reducteur 36 ne sont pas montes. II suffit de supprimer la liaison 
15 d'accouplement du reducteur 36 et du moteur electrique 34 avec la poulie 12. 
En coulissant sous Taction du verin 66 du dispositif tendeur agissant dans la 
direction de la ligne, le chariot 30 maintient le cable 10 en permanence sous 
tension constante. 

20 Selon une variante sans reducteur mecanique, le moteur peut etre equipe d'un 
commutateur electronique de vitesse pour I'entratnement direct de la poulie a 
axe vertical. 
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Revendications 

1. Telesiege de transport a cable (10) aerien porteur-tracteur et k pinces fixes 
5 de retenue des sieges (16), comprenant dans une station (14) une poulie de 

renvoi (12) sur laquelle passe la cable (10), et des moyens de 
positionnement de la poulie (12) a axe vertical sur un chariot (30) monte sur 
un dispositif de support (22) pour une utilisation en poulie motrice entraTnee 
par un mecanisme motoreducteur (20) et/ou en poulie de tension, 
10 caracterise en ce que le mecanisme motoreducteur (20) comporte une ligne 

d'arbres coaxiaux s'etendant perpendiculairement a la poulie de renvoi (12) 

selon une direction sensiblement verticale. 

2. Telesiege selon la revendication 1, caracterise en ce que le mecanisme 
15 motoreducteur (20) est compose d'un moteur electrique (34) et d'un 

reducteur (36) mecanique constituant deux modules independants disposes 
de part et d'autre de la poulie de renvoi (12) 

3. Telesiege selon la revendication 2, caracterise en ce que le premier arbre 
20 de sortie (40) a grande vitesse du moteur (34) traverse un fourreau (38) 

tubulaire solidaire du chariot (30), et est entoure coaxialement par le 
deuxieme arbre de sortie (44) creux a petite vitesse du reducteur (36). 
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4. Telesiege selon ia revendication 3, caracterise en ce que le moyeu (50) de 
la poulie (12) tourne autour du fourreau (38) avec interposition de roulements 
(46), et comporte un manchon (52) d'entrainement relie au deuxieme arbre 
(44) rotatif du reducteur (36). 

5. Telesiege selon la revendication 1 a 4, caracterise en ce que le reducteur 
(36) mecanique a engrenages (42) de demultiplication est situe au-dessus 
de la poulie (12), et a I'oppose du moteur electrique (34) par rapport a la 
direction verticale. 

6. Telesiege selon la revendication 1 , caracterise en ce que ie mecanisme 
motoreducteur (20) comprend un moteur equipe d'un commutateur 
electronique de vitesse pour I'entraTnement direct de la poulie (12). 

7. Telesiege selon I'une des revendications 1 a 6, caracterise en ce que la 
poulie (12) est dotee d'une roue dentee (62) susceptible de cooperer avec 
un moteur de secours (64) solidaire du chariot (30). 

8. Telesiege selon la revendication 1 , caracterise en ce que le dispositif de 
support (22) comprend un socle (24) supportant des profiles fixes (28) 
horizontaux le long desquels se deplace le chariot (30) par I'intermediaire 
d'organes de roulement (32). 
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9. Telesiege selon la revendication 8, caracterise en ce que le chariot (30) de 
support de la poulie de renvoi (12) est associe a un dispositif tendeur (66) 
agissant dans la direction de la ligne pour la mise sous tension m6canique 
du cable (10). 

10. Telesiege selon la revendication 7, caracterise en ce que le moteur de 
secours (64) est forme par un motoreducteur electrique entrame par un 
groupe electrogene. 



2843928 

2/4 




FIG 2 



3/4 



2843928 




4/4 




REPUBLIQUE FRANQAISE 



2843928 




1N*TITUT 
NATIONAL DE 
LA FROPNIETS 
INDUSTRtELLE 



RAPPORT DE RECHERCHE 

PRELIMINAIRE 

etabli sur la base des dernieres revendications 
deposees avant le commencement de la recherche 



N° d'enreglstrement 
national 



FA 622855 
FR 0210924 



DOCUMENTS CONSIDERES COMMIE PERTINENTS 



Categorie 



I 

"8 
i 



2 
2 



Rev»ndteation(s) 
ooncern6e(s) 



Citation du document avec indication, en cas de besoln. 

des parties peiUnenlee 



CH 590 147 A (WOPFNER FRANZ) 

29 juillet 1977 (1977-07-29) 

* colonne 3, Hgne 7 - colonne 4, alinea 
6; figures 1-4 * 

AT 388 345 B (ERSTE OESTERR ZAHNRAEDER) 
12 juin 1989 (1989-06-12) 

* page 3, ligne 16 - ligne 50; figure 1 * 

EP 0 454 596 A (POMAGALSKI SA) 

30 octobre 1991 (1991-10-30) 

* colonne 2, ligne 42 - colonne 4, ligne 
17; figures 1,2 * 

FR 2 255 200 A (POMAGALSKI SA) 
18 juillet 1975 (1975-07-18) 

* page 3, ligne 4 - page 5, ligne 19; 
figures 1-4 * 



1,3-5,7, 
8 



1,3,4,7 



1,8,9 



1,7-9 



Date d'achevemerrt de ta recherche 

24 avril 2003 



Classement attrlbu6 
a .'Invention par IMNPI 



B61B12/10 



DOMAINES 
RECHERCHI 



itQUES 
(lrrt.CL.7) 



B61B 

B66B 
F16H 



Examinateur 

Chlosta, P 



CATEGORIE DES DOCUMENTS CITES 

X : particulterement pertinent a lui seul 

Y : particulierement pertinent en combinalson avec un 

autre document de (a meme categon'e 
A : arriere^plan technologlque 
O : divulgation non-ecrite 
P : document intercalate 



T : theorie ou principe a la base de Hnvention 

E : document de brevet beneficiant d'une date anterieure 

a la date de depot el qui n'a ete publie qu'a cette date 

de depot ou qu'a une date posterteure. 
D : cite dans la demands 
L : cite pour d'autres ralsons 



& : membre de la meme famllle, document correspondant 



2843928 



ANNEXE AU RAPPORT DE RECHERCHE PRELIMINAIRE 

RELATIF A LA DEMANDE DE BREVET FRANCAIS NO. FR 0210924 FA 622855 

La pr6sente annexe Indique les membres de la famiHe de brevets relatife aux documents brevets cites dans le rapport de 
recherche prelimlnalre vise ci-dessus. ^A-nA-^nn^ 
Les dits membres sont contenus au fichler informaBque de I'Office europeen des brevets & la date ddQ W 
Les renselgnements foumis sont donnes a titre Indlcatif et n'engagent pas la responsabillte de POffice europeen des brevets, 
ni de ('Administration francatse 



Document brevet cit6 
au rapport de recherche 



Date de 
publication 



Membre(s) de la 
famine de brevet(s) 



Datede 
publication 



CH 590147 



29-07-1977 



AT 
AT 
AT 
CH 
DE 



337248 B 
127075 A 
328503 B 
590147 A5 
2512966 Al 



AT 388345 



12-06-1989 AT 



29587 A 



EP 0454596 



30-10-1991 



FR 
AT 
CA 
EP 
ES 
JP 
JP 
US 



2661147 Al 
95766 T 
2033803 Al 
0454596 Al 
2046872 T3 
2824456 B2 
4228355 A 
5119733 A 



FR 2255200 



18-07-1975 



FR 
CA 
CH 
ES 
IT 
JP 
JP 
US 



2255200 Al 
1017698 Al 
582591 A5 
433088 Al 
1027116 B 
50095940 A 
53022732 B 
3931766 A 



27-06-1977 
15-10-1976 
25-03-1976 
29-07-1977 
02-09-1976 



15-11-1988 



25-10- 
15-10- 
25-10- 
30-10- 
01-02- 
11-11- 
18-08- 
09-06- 



1991 
1993 
1991 
1991 
1994 
1998 
1992 
1992 



18-07-1975 
20-09-1977 

15- 12-1976 

16- 11-1976 
20-11-1978 
30-07-1975 
11-07-1978 
13-01-1976 



Pour tout renseignement concernant cette annexe : voir Journal Official de I'Office europeen des brevets, No.12/82 



This Page Is Inserted by IFW Operations 
and is not a part of the Official Record 

BEST AVAILABLE IMAGES 

Defective images within this document are accurate representations of 
the original documents submitted by the applicant. 

Defects in the images may include (but are not limited to): 

• BLACK BORDERS 

• TEXT CUT OFF AT TOP, BOTTOM OR SIDES 

• FADED TEXT 

• ILLEGIBLE TEXT 

• SKEWED/SLANTED IMAGES 

• COLORED PHOTOS 

• BLACK OR VERY BLACK AND WHITE DARK PHOTOS 

• GRAY SCALE DOCUMENTS 



IMAGES ARE BEST AVAILABLE COPY. 

As rescanning documents will not correct images, 
please do not report the images to the 
Image Problem Mailbox. 



i 



